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M E C Á N I C A C O N T R O L

Controlador Arquitectura abierta en ROS 
PC integrado con Linux

Comunicación WiFi 802.11n

Conectividad Bajo demanda
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B R A Z O

Peso 18,4 kg

Capacidad 
de carga

5 kg 

Alcance 850 mm

E G P  4 0  C O  A C T 
(Pinza opcional)

Peso 0,7 kg

Fuerza de agarre 35-140 N

Carrera 6 mm
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Dimensiones 1.599 x 1.060 x 937 mm 

Peso 850 kg

Capacidad de carga 250 kg

Velocidad 1 m/s

Protección IP21 

Sistema de tracción Single Ackermann | Dual 
Ackermann |  
Omni-drive (swerve drive)

Motores de tracción 4 x 1200 W

Motores de dirección 4 x 500 W

Batería LiFePO4 200Ah@48V 

Rango de temperatura 0° a +45°C

JB
.0

2.
19
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E G P  4 0  C O  A C T 
(Pinza opcional)

E S P E C I F I C A C I O N E S  T É C N I C A S

B R A Z O

Peso 28,9 kg

Capacidad 
de carga

10 kg 

Alcance 1.300 mm

C O N T R O L

Controlador Arquitectura abierta en ROS 
PC integrado con Linux

Comunicación WiFi 802.11n

Conectividad Bajo demanda

Peso 0,7 kg

Fuerza de agarre 35-140 N

Carrera 6 mm
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Dimensiones 1.599 x 1.060 x 994 mm 

Peso 850 kg

Capacidad de carga 250 kg

Velocidad 1 m/s

Protección IP21 

Sistema de tracción Single Ackermann | Dual 
Ackermann |  
Omni-drive (swerve drive)

Motores de tracción 4 x 1200 W

Motores de dirección 4 x 500 W

Batería LiFePO4 200Ah@48V 

Rango de 
temperatura

0° to +45°C
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